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Elektronikus megoldasok,
felhéalapu platformok és
intelligens  érzékelék a
precizidés mezégazdasag és
az egészségiigyi agazat
szamara

Kollaborativ robotok és automatizalas az elektronikai
megoldasok jobb ergonémiaja érdekében

SZERVEZET/VALLALAT ORSZAG AGAZAT FELADATOK

Elektronikus
megoldasok és
érzékelok

Dinamica Generale Olaszorszag

Bevezetés az esettanulmanyhoz

A manualis munka kihivasaival szembesullve a Dinamica Generale automatizalassal alakitotta at a folyamatait
a munkavallalok védelme és a hatékonysag novelése érdekében. A robotikai rendszerek bevezetésével a
vallalat kiiktatta a megterhel6 feladatokat, javitotta az ergondmiat, és Elektronikai megoldasok és érzékel6k. A
folyamatos innovacié iranti elkotelezettségével a Dinamica Generale bebizonyitotta, hogy a digitalis technolégia
a biztonsagot és a termelékenységet egyarant képes elémozditani.

Hattér Célok
A Dinamica Generale elektronikus megoldasok és
érzékel6k  globalis szolgaltatdja, amely a
mez8gazdasagtol és az  élelmiszeripartél az
egészségugydn at és az ipari alkalmazasokig az
agazatok széles korét latja el.

A Dinamica Generale célja innovativ automatizalt
megoldasok bevezetése révén  javitani a
munkavallalok jéllétét és a termelés hatékonysagat.

Milyen valtoztatasok torténtek, és
hogyan?

A vallalat harom kuldnb6z6, a robotikat és az
automatizalast kihasznalé megoldast vezetett be.

A Dinamica Generale 19 500 m?en elterulé
ultramodern  létesitménye egy 7000 m?es
gyartoteriletet foglal magaban.
Tobb mint 30 éves toretlen ndvekedésének
készdnhetéen a vallalat vezetd szerepre tett szert az
agazatban, fejlett gyartasi technologiakat és = Egy 30 kilogrammos teherbirast kollaborativ
automatizalt raktarakat vezetve be. robotot épitett be, melynek rendeltetése az orsok
kezelése a nyulasmérd felragasztogépeken. A

A tevékenységek bdvilésével azonban a vallalat
szUkségesnek latta beazonositani a fontosabb
terlleteket, ahol optimalizalni lehetett a munkahelyi
biztonsagot és az ergondémiat. Ezek koézé tartozott a
terhek manuadlis kezelése, a munkaallomasokon
tapasztalhatd  ergondmiai  kockazatok és az
alkatrészeknek a gyartésorra torténd betaplalasaval
jaro fizikai igénybevétel. Ezeknek a munkahelyi
egészségvédelemmel és biztonsaggal kapcsolatos
aggalyoknak a kezelése els6dleges prioritassa valt,
hogy a munkavallalok szamara biztonsagosabb és
hatékonyabb munkakdrnyezetet biztosithassanak.

csapok egyedi tervezésl kocsival érkeznek, amely
lehetdvé teszi a robotkar szamara, hogy megfogja
és feldolgozas céljabal egy szabad
ragasztdallomasra szallitsa azokat. A robot ezt
kovetbéen a félkész terméket egy rakasolhatd
allvanyra helyezi hékezelés céljabdl. A rendszer a
vonalkédok leolvasasaval automatikusan
konfiguralja a munka paramétereit, ami a gyari
rendszer integracidja révén biztositia a
zbkkenémentes és hatékony feldolgozast.
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= Ezenkivil a Dinamica Generale automatizalt
csapmosé rendszert is telepitett. A csapokat
tartalmazoé kosarakat egy felsé szallitészalag viszi
keresztul a tisztitasi fazisokon, ezaltal kiiktatva a
rendszerbdl a kézi mozgatast és megszlntetve a
munkavallalok vegyi anyagoknak vald kitettségét.

= A vallalat egy elektronikusan vezérelt ipari
manipulatort is bevezetett az alkatrészek
gyartosoron toérténd kezelésére. Az intelligens
eszk6z megszinteti a kézi rakomanymozgatas
kockazatat, ugyanakkor javitia a pozicionalas
iranyitasat és pontossagat, ami jobb
termelékenységet eredmeényez. Mivel az
elektronikus vezérlés érzékeli a kezel6 mozgasat,
nincs szukség kézi sulybeallitasokra vagy tovabbi
ellen6rzésekre.

Milyen eredményeket értek el?

= Az orsok kezelésére szolgald, uj robotizalt sziget évi
60 000 cella manualis kezelését szlntette meg. Az
egyes cellak tomege 5-30 kg.

= A megoldas javitotta a munkavallalok jollétét, és
csokkentette a foglalkozasi megbetegedések
kockazatat. A nemek kozotti egyenléséget is
tamogatta azaltal, hogy a feladatokat mindenki
szamara hozzaférhetévé tette.

= Az U] csapmosO allomasoknak kdészénhetéen
megszlnt a kézi vegyszeres tisztitas, és a kocsikon
valé jobb tarolas miatt javult az ergondmia. A
munkavallalok szempontjabol ez azt jelentette,
hogy megsziint a vegyi anyagokkal valo érintkezés
és azok belélegzése.

= Az alkatrészek kezelésére szolgald intelligens
eszkdz évi 60 000, egyenként 10 kg-nal nehezebb
cella kézi mozgatasat szlintette meg. Ezzel javult a
munkahelyi biztonsag, mivel megszint a cellak
leesésének kockazata.

Sikertényezok

= A gépkezel6t a kezelési tevékenységek aldl
mentesitd automatizalt megoldasok alkalmazasa
jelentésen csokkentette a munkahelyi
egészségvédelmi és biztonsagi kockazatokat. A
kézi tehermozgatas minimalisra csdkkentésének
készdnhetéen kevesebb lett a munkaval
Osszefliggd sérilés és hosszu tavu egészségugyi
probléma. Javult a munkavallalok jolléte is, és
ennek kdszonhetben a betegségek és balesetek
miatti hianyzasok szama.

= Mivel az automatizalas megszintette a fizikai
nehézségeket, a férfiak és a n6k szamara egyarant
lehetbvé valt az 6sszes feladat elvégzése. A nemek
kozotti egyenléség eldmozditasa folytan a vallalat
megszerezhette a nemek kozoétti egyenléségrdl
sz0l6 tanusitvanyt (UNI PdR 125/2022), ami
tdmogatja az inkluzivitast és a munkaerd
sokszinliségét.

A kollaborativ robot alkalmazasa lehetévé tette a
gepkezelék és a gépek kozotti biztonsagos
interakciot a kozés munkateruleteken.

= Az emberek és gépek kozotti zokkendmentes
egyuttmikoédés révén sikerult megbrizni  a
folyamathatékonysagot anélkiil, hogy a termelési
modszerek teljes felllvizsgalatara lett volna
szlkség.

= Az informacids és kommunikacios technolégiaknak
a gyartasi folyamatba val6 integralasaval a vallalat
sikeresen  javitotta ~a  rugalmassagot, a
hatékonysagot és a minéséget, és optimalizalta a
kilénb6z6é munkafolyamatok koordinaciojat.

= A rendszeres biztonsagi ellen6rzések és a
legfontosabb érdekelt felek kozvetlen bevonasa
biztositia a munkahelyi egészségvédelem és
biztonsag proaktiv megkozelitését és folyamatos
fejlesztését.

Hordozhatésag

A Dinamica Generale Vvallalatnal bevezetett
megoldasok olyan technoldgiakat képviselnek,
amelyek széles koérben alkalmazhatok tébb iparagban,
az acélgyartastol az altalanos feldolgozodiparig.
Ezeknek az automatizalt megoldasoknak a
hatékonysaga olyan tényezdéktél fligg, mint a
munkahelyi kdrnyezet, a munkavallalok képzése és a
bevezetés konkrét céljai. Magas szintli atvehetd
kialakitasuk miatt jol hasznalhatd modellként
szolgalnak mindazon vallalatok szamara, amelyek
egyszerre szeretnék javitani a munkavallalok jéllétét és
a folyamatok hatékonysagat.

A Dinamica Generale esetében a csapokat kiszolgalo
robotizalt sziget sikere a mosérendszerbe és az
intelligens emel6berendezésbe valdo tovabbi
beruhazasokhoz vezetett, ami azt mutatja, hogy az
automatizalas fokozatos beépitésével javitani lehet az
ergonomiat és a termelékenységet.

© Dinamica Generale
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Koltségek és eldnyok

A harom automatizalt megoldas bevezetésének teljes
beruhazasi koéltsége 344 000 EUR volt. Bar a kezdeti
koltségek jelentések voltak, a hosszu tavu elényok
igazoljak a beruhazast.

A kézi tehermozgatas megszintetése révén ezek a
megoldasok javitottak a munkavallalok jollétét,
csokkentve a sérllések és a hosszu tavu foglalkozasi
megbetegedések kockazatat. Emellett az
automatizalas novelte a termelékenységet, és
leegyszerisitette a milveleteket. A vallalat az
onkonfiguralé rendszerek és a vonalkéd vezérelt
automatizalas révén nagyobb folyamathatékonysagra
tett szert, csodkkentette az emberi hibakat, és
optimalizalta a munkafolyamatot. A muakodési
elényokon tul ezek a fejlesztések elBsegitették az
befogadé foglalkoztatast, mivel a munkavallaldk
szélesebb koére szamara tették lehetévé az olyan
feladatok ellatasat, amelyekre korabban fizikai
koévetelmények vonatkoztak.
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© Dinamica Generale

A helyes gyakorlat példajanak f6
jellemzéi

= Az automatizalt megoldasok csokkentik a fizikai
megterheléssel 6sszefliggd sérlléseket, javitjak az
ergonomiat, és a fizikai akadalyok
megszintetésével tamogatjak a nemek kozotti
egyenl6éséget.

= Az Ipar 4.0 technolégiak, példaul a vonalkodok,
adatbazisok és  Osszekapcsolt  rendszerek
integralasa biztositja a zbkkenémentes
automatizalast és a folyamatok optimalizalasat.

= Az automatizalads csokkenti az allasidét, javitja a
pontossagot, és leegyszerUsiti a munkafolyamatot.

Tovabbi informaciok
Tovabbi informaciokat itt talalhat:
https://www.dinamicagenerale.com/

Hivatkozasok és forrasok
https://www.youtube.com/watch?v=JL9WqEoCPcA

A kézi tehermozgatas megsziintetése révén ezek a
megoldasok javitottak a munkavallalok jollétét,
csOkkentve a sériilések és a hosszu tavu
foglalkozasi megbetegedések kockazatat.
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