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L-AWTOMATIZZAZZJONI TA’ KOMPITI FIZICI BL-UZU TA’
SISTEMI BBAZATI FUQ L-IA FUQ IL-POST TAX-XOGHOL:
KAZIJIET U RAKKOMANDAZZJONIJIET

Ir-robotika avvanzata qed issir dejjem aktar prezenti fid-dinja tax-xoghol tal-lum. ll-bejgh ta’ robots
industrijali zdied b’31 % fl-2021, meta mqgabbel mal-2020.! II-bejgh fuq livell dinji ta’ robots ghas-
servizzi professjonali zdied b’37 %.2 Dan it-tkabbir mhuwiex limitat ghal setturi individwali. ll-bejgh ghar-
robots ghall-kura medika, inkluzi r-robots ghall-kirurgija, ir-robots ghar-riabilitazzjoni u ghat-terapija mhux
invaziva, u r-robots ghad-dijanjostika, zdied bi 23 %. Inbieghu 85 % aktar robots ghall-ospitalita fl-2021 meta
mqgabbla mal-2020. Id-domanda ghar-robots fl-agrikoltura (6 %), fl-ispezzjoni u fil-manutenzjoni (21 %), fit-
tindif (31 %) u fil-logistika (45 %) zdiedet ukoll. Filwaqt li xi whud minn dawn ir-robots huma sistemi li joperaw
b’mod indipendenti mill-bnedmin, ghadd dejjem jizdied mhuwiex biss kapaci ghal xi forma ta’ interazzjoni izda
huwa mfassal b’mod specifiku ghaliha (perezempju, robots ghall-kura tas-sahha). II-Federazzjoni
Internazzjonali tar-Robotika (IFR) tiddefinixxi robots industrijali kollaborattivi bhala “klassi ta’ robots li jwettqu
kompiti f'kollaborazzjoni mal-haddiema fambjenti industrijali”.3 Madankollu, il-kitba stenografika “cobot”
(robot kollaborattiv) spiss tintuza fuq varjeta usa’ ta’ sistemi. Xi esperti jiddiskutu tliet tipi ta’ interazzjoni
bejn il-bniedem u r-robot (HRI).* L-ewwel tip ta’ HRI jissejjah “koezistenza”, fejn bniedem u robot jagsmu
spazju tax-xoghol ghal zmien limitat, minghajr ma jikkondividu ghan ta’ kompitu komuni. L-okkorrenza fejn
infermier jiltaqa’ ma’ robot tal-kunsinna tal-posta fil-kuritur tkun deskritta bhala koezistenza. It-tieni tip hija
sistema robotika “kooperattiva” li tahdem lejn ghan komuni mal-haddiem uman. Madankollu, il-kompiti taghhom
jistghu jkunu indipendenti minn xulxin. Robots tat-tip pick-and-place fi stazzjon tax-xoghol li jhejju partijiet ghall-
haddiema umani jirriflettu din it-tip ta’ interazzjoni. HRI kollaborattiva hija rrapprezentata mill-bniedem u mir-
robot li jahdmu ghal ghan komuni u, barra minn hekk, il-kompiti u s-sottokompiti taghhom jigu kondivizi fil-hin
u fil-post. Barra minn hekk, il-kollaborazzjoni bejn il-bniedem u r-robots hija indikata bil-holgien u bl-uzu ta’
sinergiji.> Ezempju huwa l-irfigh ta’ oggett tqil
b’'mod kollaborattiv. It-tliet xenarji kollha
jinkludu r-robotika avvanzata, li tista’ tigi
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Figura 1: Tliet tipi ta’ interazzjoni bejn il-bniedem u r-robots
minn Onnasch u Roesler

izda deterministiku biex iwettqu I-kompiti
taghhom, filwaqt li ohrajn juzaw sistemi bbazati
fuq I-IA.

! Federazzjoni Internazzjonali tar-Robotika. (2022). Executive Summary World Robotics 2022 - Industrial Robots. https.//ifr.org/free-
downloads
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4 Onnasch, L., & Roesler, E. (2019). Anthropomorphizing robots: The effect of framing in human-robot collaboration. Proceedings of the
Human Factors and Ergonomics Society Annual Meeting, 63(1), 1311-1315. https://doi.org/10.21934/baua:fokus20160630
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L-awtomatizzazzjoni ta’ kompiti fizi¢i bl-uzu ta’ sistemi bbazati fuq I-1A

R ottty and bealth ¥ ork fuq il-post tax-xoghol: kazijiet u rakkomandazzjonijiet

Shuma rari biex jinstabu fuq il-post tax-xoghol. Ix-xenarji kooperattivi huma I-aktar komuni. Madankollu, peress
li hemm tkabbir rapidu fis-setturi kollha tal-applikazzjoni tar-robotika, din id-distribuzzjoni tista’ tinbidel fil-futur.
Hekk kif it-teknologija tkompli tespandi faktar u aktar postijiet tax-xoghol u ambjenti mhux strutturati, il-
ostakli, wiehed jista’ jikkonsulta studji ta’ kazijiet li diga implimentaw b’su¢¢ess robotika avvanzata fil-postijiet
tax-xoghol taghhom.

Bhala parti mir-ricerka tal-EU-OSHA dwar sistemi ta’ robotika avvanzata u sistemi bbazati fuq I-1A ghall-
awtomatizzazzjoni tal-kompiti u sahha u sigurta fuq il-post tax-xoghol (OSH), gew zviluppati 11-il studju ta’
kazijiet u 5 studji ta’ kazijiet qosra li jiffukaw fuq il-postijiet tax-xoghol li juzaw dawn it-teknologiji. Dan li gej
jipprezenta tliet studji ta’ kazijiet imgassra mill-Ewropa kollha bbazati fuq kumpaniji ta’ dagsijiet differenti li
juzaw ir-robotika avvanzata bi gradi differenti ta’ awtomatizzazzjoni. Kull wahda minnhom awtomatizzat
kompitu differenti b’sistemi differenti.

Kaz 1

ll-kumpanija b’bazi Slovena ghall-Kaz 1 topera fuq skala globali, fil-gasam tat-teknologija awtomobilistika u dik
industrijali. Attwalment, ghandha postijiet faktar minn 55 pajjiz. Fis-Slovenja, timpjega madwar 1,700
haddiem fis-siti tal-produzzjoni taghhom. Tuza sistema ta’ robotika kollaborattiva ta’ sitt assi, fergha wahda,
ta’ dagqs medju minn fornitur ta’ parti terza.

ll-cobot f'dan Il-istudju ta’ kaz jiggestixxi partijiet li jiznu bejn 2.5 kg u 3.5 kg b’pass stmat ta’ 600-700
darbiet kuljum. ll-haddiema kienu pre¢edentement jiggestixxu dawn il-partijiet bhala parti mill-proéess tal-
produzzjoni u I-kontroll tal-kwalita. ll-cobot jerfa’ parti minn prodott mil-linja tal-produzzjoni u jressqu ghal pallet
ghall-hzin. Haddiem jintervjeni f'dan il-process, li jwettaq kontroll tal-kwalita fuq il-parti pprezentata. ll-cobot
iwettaq kompitu ripetittiv relatat mal-oggetti b’manipulazzjoni fizika tal-partijiet imsemmija gabel ta’ 2.5 kg
u 3.5 kg. Ghall-kompitu tal-irfigh tal-partijiet, ix-xoghol tal-bniedem jigi sostitwit u I-fokus tal-haddiema jigi
trasferit lejn il-kompitu konjittiv tal-kontroll tal-kwalita.

Id-decizjoni li se tigi introdotta sistema ta’ robotika kollaborattiva fis-sit tax-xoghol fdan I-ewwel studju ta’ kaz
ittiendet mill-manigment tal-kumpanija, fkooperazzjoni mad-dipartiment tat-teknologija. Inghatat bidu I-ewwel
fazi ta’ ttestjar. Din kienet tinkludi valutazzjoni tar-riskju u ttestjar tas-sigurta estensiv. Wara li nkisbu ¢-
certifikazzjoni u l-approvazzjonijiet relatati mas-sigurta, u b’kunsiderazzjoni tar-regolamenti u r-rekwiziti tas-
sigurta, il-haddiema gew inkluzi biex isiru jafu s-sistema qabel ma jibdew juzawha fl-operazzjonijiet ta’ kuljum.
Qabel ma bdiet il-produzzjoni bil-cobot, kien hemm ukoll perjodu edukattiv ghall-operaturi.

Kaz 2

F’dan il-kaz, il-kumpanija hija fornitur tal-karozzi li jopera fuq skala globali u li jispecjalizza fil-qasam tat-
teknologija tal-propulsjoni u tax-xazi. ll-kumpanija pprovdiet soluzzjonijiet integrati personalizzati ghall-
manifatturi tal-karozzi, ghall-fornituri tal-mobbilta, u ghal kumpaniji ohra b’fokus fuq it-trasport u I-mobbilta. Dan
l-istudju ta’ kaz jinsab fwiehed mill-fabbriki taghhom fil-Portugall. B’kollox, il-kumpanija ghandha aktar minn
100 post f'aktar minn 30 pajjiz, b’'madwar 150,000 impjegat fuq livell diniji.

Din il-fabbrika tuza cobot biex tawtomatizza |-hjata ta’ boroz tal-arja. ll-cobot iwettaq ix-xoghol tal-hjata.
Huwa robot multiassjali u bi driegh wiehed minn fornitur ta’ parti terza li gie personalizzat biex jissodisfa
[-htigijiet tal-fabbrika. [l-haddiem jipprovdi I-cobot bil-materjal mehtieg biex iwettaq il-kompitu tal-hjata. Ladarba
titlesta I-hjata, il-cobot iwettaq kontroll tal-kwalita inizjali biex jivverifika jekk il-hjatat kollha humiex ta’ kwalita
suffi¢jenti. ll-haddiem imbaghad ikun jista’ jibda ¢iklu gdid ta’ hjata ghall-cobot filwagqt li jwettaq il-kontrolli tal-
kwalita u I-passi sussegwenti tal-assemblagg tal-borza. ll-cobot iwettaq kompiti fizici relatati mal-oggett b’
software backend mhux tal-IA li huwa ripetittiv hafna.

Qabel ma introduciet il-cobot, il-kumpanija vvalutat il-linja ta’ produzzjoni taghha ghal processi
awtomatizzati possibbli. L-involviment tal-haddiema sar wara li ttiehdet id-decizjoni rigward liema kompiti
ghandhom jigu awtomatizzati u liema teknologija ghandha tintuza. ll-partijiet involuti fdawn id-decizjonijiet
kienu l-izviluppaturi tas-sistema u tim responsabbli mill-inginerija. L-introduzzjoni saret fzewq fazijiet. Qabel
ma uzaw il-cobot, il-haddiema réevew tahrig specjalizzat. Ghall-ewwel, kemm il-cobot kif ukoll il-magna

6 Onnasch, L., & Roesler, E. (2019). Anthropomorphizing robots: The effect of framing in human-robot collaboration. Fi Proceedings of
the Human Factors and Ergonomics Society Annual Meeting, 63(1), 1311-1315. Sage CA: Los Angeles, CA: SAGE Publications.
https://doi.org/10.21934/baua:fokus20160630
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manwali kienu disponibbli biex jitwettqu I-kompitu. Wara gimgha, il-magna manwali tnehhiet. Imbaghad, il-
haddiema bdew juzaw il-cobot fugq bazi full-time. L-impatt li I-prestazzjoni tal-cobot kellha fuq i¢-Cikli tal-
produzzjoni ppermetta lill-kumpanija tirristruttura x-xiftijiet tal-haddiema taghha. Minflok jahdmu fi
stazzjon tax-xoghol wiehed ghal tmien sighat, issa jahdmu fuq rotazzjoni ta’ saghtejn. lI-kumpanija rrappurtat
li fil-bidu I-haddiema kellhom xi ezitazzjoni biex joperaw il-cobot, minhabba thassib suggettiv rigward is-sigurta.
Hekk kif il-haddiema kisbu esperjenza bit-teknologija, ma bagghux jinkwetaw.

Kaz 3

It-tielet kumpanija hija attiva fvarjeta ta’ setturi bhall-awtomatizzazzjoni u d-digitalizzazzjoni fl-industrija, I-
infrastruttura ghall-bini u s-sistemi tal-energija decentralizzati. lllum tista’ tigi kklassifikata bhala kumpanija
internazzjonali b’ferghat £190 paijjiz, madankollu, giet imwaqqfa fil-Germanja.

Is-sistemi tal-cobot taghhom jawtomatizzaw il-kompiti permezz ta’ robots artikolati b'sitt assi jew robots fuq
skala ta’ erba' assi. Fil-postijiet tax-xoghol taghhom, hemm kemm applikazzjonijiet roboti¢ci mfassla
internament kif ukoll sistemi mixtrija minn partijiet terzi. ll-cobots jintuzaw fi processi ta’ assemblagg
b’ciklu bil-mod ghal varjeta ta’ partijiet tal-prodott. ll-cobot tipikament jipprovdi appogg fiziku billi jappogga
I-bicca tax-xoghol. lI-funzjoni tal-cobot hija li jtaffi I-pressjoni fizika tal-haddiema, u jghinhom fil-kompitu ewlieni
taghhom, billi jnaggas l-istrapazz fiziku. F’dawn l-ispazji tax-xoghol tal-cobot, il-haddiema ghadhom
generalment iwettqu I-kompitu precedenti taghhom, jew iwettqu kompiti addizzjonali ta’ hiliet fil-pro¢ess
tal-assemblagg. ll-cobots iwettqu kompitu ripetittiv relatat mal-oggetti b’manipulazzjoni fizika tal-bi¢¢a tax-
xoghol. ll-kumpanija nnutat li I-awtomatizzazzjoni permezz ta’ robotika avvanzata, f'xi kazijiet, wasslet ghal
konsolidazzjoni tal-kompiti ghall-haddiema. Filwaqt li fi strutturi ta’ fabbriki aktar antiki, il-haddiema lestew
il-kompiti rilevanti kollha li jikkon¢ernaw bi¢¢a xoghol wahda, issa ged iwettqu aktar u aktar “kompiti sekondarji”.

ll-kumpanija tinkoraggixxi b’mod esplic¢itu lill-haddiema biex iressqu ideat u suggerimenti ghal aktar
awtomatizzazzjoni tal-proc¢essi. ll-haddiema jistghu jesprimu x-xewqga li jkollhom sistema robotika fl-istazzjon
tax-xoghol taghhom lil specjalista tal-awtomazzjoni (“utent ewlieni”), li mbaghad iwettaq valutazzjoni tal-
fattibbilta inizjali. Is-suggerimenti approvati jintressqu u jinholoq tim tal-progett, inkluz pjanatur tal-progett,
kunsill tal-haddiema u uffi¢jali tal-protezzjoni tad-data fuq il-post, kif ukoll persunal konsultattiv dwar is-sigurta.
Meta I-impuls ma jigix minn haddiem, I-involviment taghhom tipikament jibda wara fazi ta’ koncettwazzjoni.
Madankollu, dan il-pro¢ess ma jispi¢¢ax bl-installazzjoni finali tas-soluzzjoni robotika izda jkompli bil-
produzzjoni li ghaddejja bhalissa. ll-haddiema huma mharrga biex jottimizzaw il-produzzjoni, ghalhekk,
hemm sistema ta’ feedback miftuha kontinwa biex jigu sottomessi suggerimenti ghal bidliet, ottimizzazzjoni
jew innovazzjoni.

L-aktar fattur influwenti fuq il-fiduc¢ja kien l-involviment bikri tal-haddiema matul il-proc¢ess ta’ introduzzjoni.
Mill-esperjenza tal-kumpanija, dan izid |-a¢¢ettazzjoni tas-sistemi. Barra minn hekk, I-ghoti ta’ informazzjoni
minn kmieni u komunikazzjoni ¢ara kemm dwar l-intenzjoni tal-awtomatizzazzjoni kif ukoll dwar il-
funzjonijiet prattici taghha huwa vitali.

Ir-robotika avvanzata qed issir aktar diversa, u aktar kumpaniji fl-Ewropa ged juzaw dawn it-teknologiji.
Ghaldagstant, dawn jiltaqgghu ma’ ostakli strutturali u teknologi¢i differenti tul il-perkors. Il-process ta’
implimentazzjoni jista’ jkun daqgstant divers, bi strategiji differenti li jkunu I-aktar effi¢jenti ghal kumpaniji
differenti. Liema partijiet huma involuti u sa liema punt, mhux biss jiddependi mid-daqgs tal-kumpanija, izda
wkoll mil-livell(i) ta’ esperjenza taghha b’sistemi teknologi¢i avvanzati. Filwaqt li xi kumpaniji jizviluppaw
soluzzjonijiet interni, ohrajn juzaw fornituri ta’ partijiet terzi u jippersonalizzaw dawk ir-robots ghall-htigijiet
taghhom. Ghaldagstant li tinholoq lista standard ta’ passi ta’ implimentazzjoni li ghandhom jigu segwiti ghal
kull kumpanija mhuwiex orjentat lejn I-ghan. Jista’ jkun aktar utli li jingabru fatturi li ghenu lill-kumpaniji matul
il-process ta’ implimentazzjoni li mhumiex limitati ghad-dags tal-kumpanija, is-settur jew il-livell ta’ esperjenza
taghhom.

Mistogsijiet rigward il-process ta’ introduzzjoni u I-valutazzjoni tal-attitudnijiet tal-haddiema lejn is-sistemi
ta’ robotika jehtieg li jigu indirizzati biex tigi ffacilitata introduzzjoni b’su¢c¢ess kif ukoll kundizzjonijiet
tax-xoghol fit-tul ic¢entrati fuq il-bniedem. L-istudji ta’ kazijiet kollha rrikonoxxew il-biza’ tal-haddiema ta’
telf tal-impjieg minhabba awtomatizzazzjoni kontinwa. L-istudji ta’ kazijiet zviluppaw modi biex il-kumpaniji
jindirizzaw dan it-thassib mal-haddiema taghhom u jnaqqsu b’suécess il-biza’ ta’ telf tal-impjieg. Dan jista’ jigi
indirizzat b’Zewd modi: |-ewwel permezz ta’ intervent, u t-tieni permezz ta’ prevenzjoni. Meta kumpanija
ssir konxja li I-haddiema taghha jesperjenzaw biza’ ta’ telf tal-impjieg minhabba |-awtomatizzazzjoni permezz
ta’ robotika avvanzata jew sistemi bbazati fuq I-1A fuq il-post tax-xoghol taghhom, jistghu jsiru ¢erti interventi.
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implikazzjonijiet li ghandha I-awtomatizzazzjoni ghalihom u ghax-xoghol taghhom. Il-kumpaniji kollha fl-
istudji ta’ kazijiet enfasizzaw li I-intenzjoni tal-awtomazzjoni taghhom mhijiex li jeliminaw |-impjiegi izda li jtejbu
I-kundizzjonijiet tax-xoghol. L-edukazzjoni tal-haddiema dwar I-impatt u I-benefi¢éji li ggib maghha t-
teknologija, ir-rutina taghhom, u sahha u sigurta fuq il-post tax-xoghol hija intervent separat mit-tahrig
taghhom dwar kif juzaw is-sistema. ll-haddiema bdew jirrikonoxxu li I-fatt li wiehed ikun teknologikament litterat
huwa essenzjali f'post tax-xoghol dejjem aktar digitali.” Jekk dawn jigu pprovduti bis-settijiet ta’ hiliet mehtiega
fit-tul, dan jista’ jnaqqgas il-perjodu ta’ aggustament taghhom ghal ambjent tax-xoghol digitali gdid u
jipprovdihom b’sens suggettiv ta’ sigurta tal-impjieg.2 ll-prevenzjoni ghalkollox tal-biza’ suggettiva ta’ telf tal-
mill-introduzzjoni ta’ sistema singulari. L-ewwel nett, f’kazijiet fejn il-haddiema kienu I-inizjaturi tal-process ta’
awtomazzjoni, l-a¢¢ettazzjoni kienet oghla. Dan I-appro¢¢ jaga’ taht strategija usa’ tal-involviment tal-haddiema
fil-process ta’ implimentazzjoni. L-involviment bikri tal-haddiema jipprovdilhom I-opportunita li jezercéitaw xi
forma ta’ influwenza u jikkomunikaw ix-xewqat, il-htigijiet u t-thassib taghhom minn kmieni. Filwaqt li mhux il-
kumpaniji kollha jista’ jkollhom I-opportunita li jinvolvu lill-haddiema fil-process tat-tfassil ta’ sistema gdida, li
jigu infurmati dwar bidliet sussegwenti mill-aktar fis possibbli, u li jinholog mod kif jesprimu t-thassib taghhom
hija prattika tajba u tista’ tnaqqas il-biza’ ta’ telf tal-impjiegi tul il-perkors. L-eliminazzjoni tal-biza’ suggettiva ta’
telf tal-impjieg ghall-introduzzjoni ta’ sistema robotika jew sistema bbazata fuqg I-IA ma ffissirx li kumpanija
ghandha tittraskura dan is-suggett fi kwalunkwe progett ta’ awtomatizzazzjoni iehor/futur.

L-involviment bikri tal-haddiema jimxi id fid ma’ strategija ta’ komunikazzjoni funzjonali. Ir-ricerka empirika
tappogga I-esperjenza tal-kumpaniji li jkollhom kanal ta’ komunikazzjoni formali filwaqt li jintroducu inizjattiva
ta’ bidla li thnaqgas l-in¢ertezza u ssahhah I-impenn.®0 |l-komunikazzjoni dwar bidliet futuri lill-haddiema tista’
tnaqgas is-sentimenti ta’ incertezza lejn ir-ragunament wara I-bidla. Barra minn hekk, instabet
komunikazzjoni ¢ara u diretta li tippromwovi mgdiba ta’ appogg ghall-bidla mill-haddiema.*! Dawn is-sejbiet fil-
letteratura gew ikkonfermati mill-gdid fl-esperjenzi deskritti fl-istudji ta’ kazijiet. Sistemi ta’ komunikazzjoni
kemm personali (perezempju, mexxej tat-tim) kif ukoll anonimi (perezempju, kaxxa ghall-feedback, jew
rapprezentant tal-kunsill tal-haddiema) gew deskritti bhala utli biex jigi ricevut feedback mill-haddiema u
tinholoq konverzazzjoni dwar suggetti rilevanti.

In-novita relattiva tar-robotika avvanzata fuq il-post tax-xoghol hija akkumpanjata minn forza tax-xoghol
minghajr esperjenza dwar l-interazzjoni ma’ dawn is-sistemi. In-nuqgas ta’ familjarita jista’ jinfluwenza I-
attitudnijiet tal-haddiema lejn sistemi robotici u jinfluwenza I-esperjenza inizjali. L-attitudnijiet inizjali forsi huma
sahansitra aktar iffurmati minn sorsi esterni bhar-rapporti tal-gazzetti, li jistghu jkunu ppregudikati b’mod
negattiv fir-rigward ta’ sistemi robotic¢i fuq il-post tax-xoghol.? Fi studju ta’ kaz wiehed, il-kumpanija enfasizzat
b’mod specifiku kemm huwa kru¢jali li ssir distinzjoni bejn rapprezentazzjoni fittizja ta’ sistemi robotici u t-
teknologija attwali. Ir-ricerkaturi sabu li I-attitudnijiet negattivi lejn ir-robots nagsu hekk kif I-esperjenzi ta’
interazzjoni maghhom zdiedu.'® Dan huwa kkonfermat minn kumpaniji, bhal fit-tieni studju ta’ kaz, kumpanija
li ffaccjat ezitazzjoni inizjali lejn is-sistema izda rat thaqgis sinifikanti ladarba |-haddiema kisbu I-esperjenza
bis-sistema. Il-kumpaniji interessati li jnaqqsu din |-ezitazzjoni inizjali jistghu jibdew billi joffru edukazzjoni bikrija
dwar is-sistemi roboti¢i gabel ma jimplimentawhom. Barra minn hekk, biex tithaqqas in-nuqqas ta’ familjarita
fl-interazzjoni, id-disinjaturi tas-sistemi ghandhom jorjentaw lilhom infushom mal-principji stabbiliti tat-tfassil
tal-interazzjoni, li wiehed minnhom huwa I-EN 1SO 9241-110. Dan l-istandard fih seba’ princ¢ipji ta’ interazzjoni
ghall-interazzjoni bejn il-bniedem u t-teknologija msejha “Adegwatezza ghall-kompiti tal-utent”,
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“Awtodeskrittivita®, “Konformita mal-aspettattivi tal-utent”, “Abbilta ta’ apprendiment”, “Kontrollabbilta”,
“Robustezza tal-izball fl-uzu” u “Involviment tal-utent”. Dawn jistghu jintuzaw ghall-evalwazzjoni tal-HRI.

ukoll I-aspettattiva li I-haddiema jadattaw u jinbidlu maghha. ll-hidma b’robotika avvanzata spiss tirrikjedi sett
ta’ hiliet godda u fehim aktar dettaljat tat-teknologija mill-bi¢¢a I-kbira tal-kompiti pre¢edenti tal-haddiema. Xi
studji ta’ kazijiet iddeskrivew id-diffikultajiet tal-haddiema biex ilahhqu ma’ din id-domanda ghal bidla konjittiva.
Ambjenti tax-xoghol godda jistghu jirrapprezentaw sfida konjittiva akbar ghall-haddiema, bhar-rekwizit li jiehdu
ghandhom jigu pprovduti ghajnuniet konjittivi u sensorjali lill-haddiema biex tigi evitata informazzjoni
eccessiva u effetti negattivi potenzjali fuq I-operaturi.

Fl-ahhar nett, bosta kumpaniji fi hdan il-progett irrappurtaw bidla fl-istruttura tal-kompiti, fir-rigward tal-
implimentazzjoni ta’ sistema robotika. Dan huwa deskritt I-aktar bhala bidla pozittiva, peress li I-haddiema issa
ghandhom aktar zmien biex iwettqu |-kompitu ewlieni taghhom jew huma deskritti bhala li juzaw il-hin
addizzjonali biex jghinu lil kohaddiema ohra jew biex iwettqu kompiti sekondar;ji. It-tfassil tal-kompiti jehtieg li
jigi kkunsidrat matul il-proc¢ess ta’ implimentazzjoni. Kumpaniji ohra gajmu thassib li |-haddiema issa
possibbilment iwettqu kompiti aktar diversi, u b’hekk tonqos il-kompletezza tal-kompiti. Ohrajn gajmu t-
thassib li l-awtomatizzazzjoni tista’ twassal ghall-konsolidazzjoni tal-kompiti u intensifikazzjoni tax-xoghol.
Dan ir-riskju huwa deskritt ukoll fil-letteratura relatata mat-tfassil tal-kompiti.’> Ghaldagstant, qabel ma
jimplimentaw sistema avvanzata tar-robotika, il-kumpaniji jehtieg li jikkunsidraw liema kontenut tax-xoghol u
kompiti jkun fadal ghall-haddiem uman. Ghandu jigi evitat akkoppjar teknologiku strett, u I-bniedem xorta
ghandu jwettag kompiti sinifikanti, mhux biss kompiti li ma jistghux jigu awtomatizzati attwalment.

Involviment . Komunikazzjoni .. .
9. € Tfassil tal- o.u azzjo Zieda fil-
bikri tal- .re interna u e ees
. kompiti .. familjarita
haddiema appogg

Fatturi bbazati fuq it-teknologija, bhall-ghazla tas-sistema robotika I-aktar adatta ghall-kompitu li wiehed irid
jawtomatizza, huma importanti hafnha ghall-implimentazzjoni b’su¢c¢ess ta’ robotika avvanzata. Madankollu, il-
b’suc¢éess u fit-tul huma relatati mal-forza tax-xoghol u I-istrutturi interni taghhom. L-lllustrazzjoni 2 tipprezenta
[-erba’ antecedenti I-aktar imsemmija, mill-perspettiva tal-kumpaniji, ghall-implimentazzjoni b’suécess fit-tul tar-
robotika avvanzata. Fl-esperjenza kollettiva taghhom, it-tfassil u I-komunikazzjoni ¢c¢entrati fuq il-bniedem
inagqgsu jew jipprevjenu l-ostakli tul il-perkors.
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fuq il-Post tax-Xoghol (BAuA).
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Din in-nota dwar il-politika giet ikkummissjonata mill-Agenzija Ewropea ghas-Sahha u s-Sigurta fuq il-Post tax-
Xoghol (EU-OSHA). ll-kontenut tieghu, inkluz kwalunkwe opinjoni u/jew konkluzjoni espressi, huma dawk tal-
awturi biss u mhux necessarjament jirriflettu I-fehmiet tal-EU-OSHA.

Traduzzjoni pprovduta mi¢-Centru ta’ Traduzzjoni (CdT, Lussemburgu), bbazata fuq test originali bl-Ingliz.

La l-agenzija Ewropea u |-ebda persuna ohra li tagixxi fisem |-Agenzija mhija responsabbli ghall-uzu li jista’
jsir mill-informazzjoni li §ejja.

© Agenzija Ewropea ghas-Sahha u s-Sigurta fuq il-Post tax-Xoghol, 2024
Ir-riproduzzjoni hija awtorizzata bil-kondizzjoni li s-sors jigi rikonoxxut.

Ghal kwalunkwe uzu jew riproduzzjoni ta’ ritratti jew materjal iehor li ma jagax taht id-drittijiet tal-awtur talEU-
OSHA, ghandu jinkiseb permess direttament minghand id-detenturi tad-drittijiet tal-awtur.
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